Tiến trình xây dựng kiến thức	Comment by phuong mai: Tiến trình xây dựng kiến thức về ĐLII Newton em không nên đưa vấn đề chung chung và gộp lại giải quyết -- > điều này sẽ khó khăn cho HS cũng như cách tổ chức không khoa học. Do vậy, em chia tiến trình xây dựng kiến thức ra làm hai phần: 
Phần 1 làm xuất hiện vấn đề về MQH giữa gia tốc và lực tác dụng lên vật. Câu hỏi Vấn đề “Gia tốc của một vật chuyển động có MQH như thế nào với lực tác dụng lên vật? == > xây dựng MQH a với F về các phương diện Phương và độ lớn -- > tiến hành TN để rút ra Hệ quả.

Tương tự phần 2: làm xuất hiện vấn đề về MQH giữa gia tốc và khối lượng == > Câu hỏi vấn đề “ gia tốc của vật chuyển động có MQH như thế nào với với khối lượng của vật …..
Mỗi phần tiến trình cần có diễn giải…
Sau đó xây dựng hoạt động cụ thể giữa GV và HS: GV đặt vấn đề -- > tổ chức -- > HS đưa ra Giả thuyết -- > làm thế nào để kiểm tra giả thuyết đó -- > từ đó ta định hướng HS đề xuất dụng cụ thí nghiệm để tiến hành thực hiện TN để rút ra kết luận xác nhận GT.
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	1. Làm nảy sinh vấn đề cần giải quyết
· Dựa trên kinh nghiệm:
· Khi ta đẩy một xe đang nằm yên trên mặt phẳng nằm ngang về phía nào thì vật chuyển động về phía đó.
· Nếu ta đẩy xe càng mạnh thì xe tăng tốc càng nhanh và ngược lại.
· Nếu ta đẩy xe với độ lớn của lực như cũ thì xe có khối lượng càng lớn sẽ càng tăng tốc chậm hơn hay gia tốc nhỏ hơn.
· Giữa gia tốc mà xe thu được, lực tác dụng vào xe và khối lượng của xe có mối liên hệ với nhau.



	2. Phát biểu vấn đề cần giải quyết
Giữa gia tốc mà vật thu được, lực tác dụng vào vật và khối lượng của vật có mối liên hệ với nhau như thế nào?



	3. Giải quyết vấn đề
· Đề xuất giả thuyết
· 

· 

· Kiểm tra tính đúng đắn của giả thuyết
· Xác định nội dung cần kiểm nghiệm
· Hướng của lực trùng với hướng chuyển động của vật.
· Đồ thị F - a là đường thẳng xiên góc đi qua góc toạ độ với hệ số góc bằng m.
· Thiết kế phương án TN kiểm tra tính đúng đắn của giả thuyết
· Dụng cụ TN: Cảm biến lực không dây WDSS, máy vi tính có cài đặt phần mềm Logger Pro 3.8, xe động lực, một máng chuyển động.
· Bố trí TN
Sử dụng bộ TN kết nối với máy vi tính có sử dụng cảm biến lực WDSS,  lắp đặt TN như hình.
[image: ]
Đặt xe động lực có gắn cảm biến lực chuyển động dưới tác dụng của lực kéo do tay ta gây nên chuyển động trên máng chuyển động nằm ngang, kết nối cảm biến với phần mềm Logger Pro, xử lí các số liệu thu được nhờ phần mềm.
· Thực hiện TN: 

TN khảo sát hướng của gia tốc và lực cho kết quả .

TN khảo sát F - a cho kết quả .



	4. Rút ra kết luận
· Đối chiếu kết quả TN với giả thuyết đã đề xuất, cho thấy:
· 

· 

· Thông báo định luật II Newton: 


      Vectơ gia tốc mà một vật thu được luôn cùng hướng với lực tác dụng lên vật. Độ lớn của vectơ gia tốc mà vật thu được tỉ lệ thuận với độ lớn của vectơ lực tác dụng lên vật và tỉ lệ nghịch với khối lượng của vật. Biểu thức:  hoặc 
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Ti ? n trình xây d ? ng ki ? n th ? c    

1.   Làm n ? y sinh v ? n đ ?   c ? n gi ? i quy ? t      D ? a trên kinh nghi ? m:      Khi ta đ ? y m ? t xe đang n ? m yên trên m ? t ph ? ng n ? m ngang v ?   phía  nào thì v ? t chuy ? n đ ? ng v ?   phía đó.      N ? u ta đ ? y xe càng m ? nh thì xe t ăng t ? c càng nhanh và ngư ? c l ? i.      N ? u ta đ ? y xe v ? i đ ?   l ? n c ? a l ? c như c u  thì xe có kh ? i lư ? ng càng  l ? n s ?   càng tăng t ? c ch ? m hơn hay gia t ? c nh ?   hơn.      Gi ? a gia t ? c mà xe thu đư ? c, l ? c tác d ? ng vào xe và kh ? i lư ? ng c ? a  xe có m ? i liên h ?   v ? i nhau.  

 

2.   Phát bi ? u v ? n đ ?   c ? n gi ? i quy ? t   Gi ? a gia   t ? c mà v ? t thu đư ? c, l ? c tác d ? ng vào v ? t và kh ? i lư ? ng c ? a v ? t  có m ? i liên h ?   v ? i nhau như th ?   nào?  

 

3.   Gi ? i quy ? t v ? n đ ?      Đ ?   xu ? t gi ?   thuy ? t     
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    

Fma 

     Ki ? m tra tính đúng đ ? n c ? a gi ?   thuy ? t      Xác đ ? nh n ? i dung c ? n  ki ? m nghi ? m      Hư ? ng c ? a l ? c trùng v ? i hư ? ng chuy ? n đ ? ng c ? a v ? t.      Đ ?   th ?   F  -   a   là đư ? ng th ? ng xiên góc đi qua góc to ?   đ ?   v ? i h ?   s ?   góc  b ? ng  m .      Thi ? t k ?   phương án TN ki ? m tra tính đúng đ ? n c ? a gi ?   thuy ? t      D ? ng c ?   TN: C ? m bi ? n l ? c   không dây WDSS , máy vi tính có  cài đ ? t  ph ? n m ? m Logger Pro 3.8, xe đ ? ng l ? c , m ? t máng chuy ? n đ ? ng.      B ?   trí TN   S ?   d ? ng b ?   TN k ? t n ? i v ? i máy vi tính có s ?   d ? ng c ? m bi ? n l ? c  WDSS ,   l ? p đ ? t TN như h ình.  

